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PROCEDURA WYROWNANIA
OBSERWACJI STATYCZNEJ W PROGRAMIE
COMPASS POST-PROCESS Z NAWIAZANIEM

DO ASG-EUPOS

ADJUSTMENT PROCEDURE OF STATIC OBSERVATION
IN THE COMPASS POST-PROCESS WITH REFERENCE
TO THE ASG-EUPOS

Streszczenie

W publikacji przedstawiono wyrdéwnanie obserwacji statycznej w trybie
postprocessingu, z nawiazaniem do sieci ASG-EUPOS. W kolejnych krokach opi-
sano proces wyrownania przy uzyciu programu COMPASS POST-PROCESS.
Dane do obliczen pozyskano z pomiaru odbiornikiem jednoczgstotliwosciowym
CHC X-20B. Jest to jeden z najtanszych odbiornikow produkcji chinskiej, prze-
znaczony do prac geodezyjnych zwigzanych z zaggszczaniem osndéw. Autorka
przedstawia charakterystyke techniczng odbiornika oraz procedur¢ opracowania
wynikow w zalaczonym do zestawu oprogramowaniu. Niniejsze opracowanie mo-
ze by¢ wykorzystywane do celow dydaktycznych.

Stowa Kluczowe: statyczne obserwacje, systemy satelitarne, odbiorniki GPS CHC
X- 20B, system ASG-EUPOS, program COMPASS POST-PROCESS, wyrownanie
sieci

Summary

The paper presents a static observation of the alignment in the post-
processing mode, with reference to the ASG-EUPOS network. The following steps
describe the process of alignment using COMPASS POST-PROCESS was de-
scribed in detail. Data for calculations has been obtained from measurement by
receiver CHC X-20B. The author presents the technical characteristics of the
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receiver and the procedure for drawing up the results with a toolkit software. This
development may be used for the purposes of teaching.

Key words: static observation, satellite systems, GPS receivers CHC X-20B
system, ASG-EUPOS network, COMPASS POST-PROCESS program, network
adjustment

WSTEP

Celem publikacji jest pokazanie algorytmu wyréwnania obserwacji sta-
tycznej wykonanej jednym z najtanszych na rynku odbiornikéw chinskich —
CHC X-20B w oferowanym przez producenta programie Compass Post Process.
Odbiorniki te sa wykorzystywane do zaggszczania osnow geodezyjnych. Proce-
dura pomiaru statycznego jest ogolnie znana , natomiast proces wyréOwnania
obserwacji w tym programie moze stwarza¢ pewne problemy.

W publikacji wykorzystano elementy graficzne pracy inzynierskiej [Bie-
lanski 2011].

Przeprowadzono w niej pomiar testowy na dwoch punktach o numerach
2042 i 2044 o znanych wspoélrzednych. Nastgpnie w trybie postprocessingu do-
wigzano go do stacji KATO, KRAW, LELO, PROS, korzystajac z serwisu ASG-
EUPOS. Opisana ponizej procedurg pomiaru i wyrownania wykonano zgodnie
z wytycznymi technicznymi G.1-12.

Autorka pracy pragnie zaznaczy¢, ze analiza otrzymanych danych z wy-
réwnania bgdzie przedmiotem odrgbnej publikacii.

CHARAKTERYSTYKA ODBIORNIKA CHC-X20 B

Zintegrowany odbiornik geodezyjny CHC X20 przeznaczony jest do za-
geszczania osndw geodezyjnych 1 wszelkich prac pomiarowych wymagajacych
prostego pomiaru Static lub FastStatic o dokladnosci 1 centymetra. [Bielanski
2011] . Pozytywna jego cecha jest prosta obstuga i przyjazny program do post-
processingu. Ponadto producent zapewnil w nim wspdlpracg z ASG PozGeo
oraz bezprzewodowe lacze Bluetooth. Zasilanie pozwala nal6 godz. pracy,
a pamig¢ wewngtrzna 500 godz. Odbiornik ten jest calkowicie szczelny oraz
odporny na uderzenia i1 wstrzasy. Temperatura powietrza w czasie pracy miesci
si¢ w przedziale od -30 do + 65 st. C.

Na rysunku nr 1 przedstawiono omawiany odbiornik CHC 20X-B
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Procedura wyréwnania...

Zrodlo: Bielanski

Rysunek 1. Zdj¢cie odbiornika CHC20-XB
Figure 1. Photo of CHC20-XB receiver. (Source: Bielanski)

Gdzie: 1 — poziom akumulatora, 2 — kontrolka informujaca o rozpoczgciu
pomiardéw,3 — kontrolka informujaca o ilosci satelitow polaczonych z odbiorni-
kiem poprzez ilos¢ szybkich mrugnigé¢, 4 — wlaczanie / wylaczanie odbiornika.

ALGORYTM OPRACOWANIA WYNIKOW POMIARU
W TRYBIE POSTPROCESSINGU

Przygotowanie danych do wyréwnania

Pierwszym krokiem wyrownania jest zgranie danych obserwacyjnych
z odbiornikéw poprzez program HcLoader, wpisujac odpowiednie wartosci po-
mierzonych wysokosci anteny znajdujacej si¢ na stanowisku. Dla pomierzonych
punktdéw 2042 i 2044 - otrzymujemy nastepujace pliki:

- - -

20443142.HCN ~ 20423140.HCN  20423141.HCN  20443141.HCN

|,
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W nastgpnej kolejnosci nalezy pobra¢ dane obserwacyjne z systemu ASG-
EUPOS — postproccesing w ogdlnie znanym trybie, korzystajac z serwisu Po-
zGeo D dostepnego na stronie internetowej serwisu. Wybranowo do obliczen
nastgpujace stacje: KATO, KRAW, LELO, PROS. W zamdwieniu otrzymano

pliki:
KATO314L.100  KATO314L.txt KRAW314L.100  KRAW3IAL.txt
] B =8 B
LELO314L.100  LELO314L.txt PROS314L.100  PROS314L.txt

KATO314L.10g KATO314L.10n

OPRACOWANIE WYNIKOW W PROGRAMIE COMPASS POST-PROCESS

Przed przystapieniem do wlasciwych obliczen nalezy zalozy¢ nowy pro-
jekt. (rys. 2 1 3). Wybieramy $ciezk¢ zapisu danych, w polu plik wpisujemy na-
zwe w folderu, do ktorego program begdzie zapisywal dane. Wybieramy dowolny
uklad wspolrzgdnych — np.2000 oraz zatwierdzamy klawiszem OK.

oy SR e Te—— e ee—— |
s L i
(C) @ 5 (mw @5 EE s

Scie2ka n.p.C:
= M Deskop
w | muzyka
| New Folder [#)
praca

Rysunek 2. Menu glowne programu COMPASS POST-PROCESS
Figure 2. Main Menu COMPASS POST-PROCESS program

W nastgpnej kolejnosci w panelu gldownym wybieramy opcj¢ -> Narzedzia -> Za-
rzadzanie ukladami wspolrzednych -> Modify datum
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Procedura wyréwnania...

Wty polu wimsuieny naswe wibranego Wybierans elipscide GRS 50, Po
ulebachy mp. 20007 (2 rach siddme; strefy)

odemaczenin use defoult elliproid

motemy skorygowat paremetry

Ly

Rysunek 3. Ustawienie podstawowych parametrow
Figure 3. Settings of basic parameters

Kolejnym krokiem jest wypelnienie pola Scale Factor (wspélczynnik ska-
i) w zakladce Select Projection Mode oraz Origin Longitude (pochodzenie
dlugosci geograficznej) oraz False Easting (falszywy wschod) wedlug wzoru
pokazanego rysunek nr 4 Calo$¢ nalezy zatwierdzi¢ klawiszem OK.

"*Modify Datum® o

Define Coordinate | Datum Convert  Select Projection Medle | Select Geoid Models | Local Paint |

Projection Model

| Transverse Mercator |
Transverse Mercator
Scale Factor False Maorthing (m)
0.893923 0
Qrigin Latitude False Easting (rm)

o [7s0000
Qrigin Longitucle

21

=
.

Rysunek 4. Ustawienia w zakladce Select Projection Mode
Figure 4. Setting of tab Select Projection Mode

W dalszej kolejnosci nalezy przejs¢ do zakladki Select Geoid Models

1 wgra¢ parametry aktualnej geoidy o nazwie Geoida PL.ggf. Krok ten pokazano
na rysunku nr 5.
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"Madify Datum® L]

Define Coordinate | Datum Convert | Select Projection Modie ~ Select Geoid Models | Local Paint |

I Add Geoid Modles

Geoid
[ MaxLatitude Max Lontiude
| [2 [e
[ Min Lattude Vi Lortitude

0 D

o

Rysunek 5. Ustawienie aktualnej geoidy
Figure 5. Setting the current geoidy

Po wykonaniu opisanych powyzej czynnosci nalezy wykona¢ import da-
nych poprzez nastepujace zakladki :Plik -> Import -> Dane Compass -> OK.
Czynno$¢ ta pokazano na rysunku nr 6.

anie  Kontrola

NEHe& - 2eale|Elkac |Zan|e e

Wynik Narzedzia Widok Okno Pomoc

==
Wstecz
Dane NavCom
Rysunek 6. Import danych

Figure 6. Data Import

Werywamy cztery pliki o rozszerzeniu HCN, sa to dane obserwacyjne
z odbiornikéw. W celu wyréwnania wgrywamy analogicznie pliki z rozszerze-
niem RINEX, otrzymane z zaméwienia z systemu ASG-EUPOS (cztery pliki
Z nazwami stacji).

Po wykonaniu tych czynnosci gléwne okno programu powinno wygladac
jak na rysunku nr 7.
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Procedura wyréwnania...

20443142, HCH Soujod I1AB11.00 TEIEX11.00 14£50) Epoka: 5628
= mt:&’}g USERSLANIELVDE SKT P NIRRHCNZIAE 1140 HEN Dlblmrnil 2001
= L!LmldLl.lED E Srer 500456 44N Diug; 195015.37E Wyl 2707

s ':kmr AL, 100 2 Gacje: 2042 Sesjac I41[11.10 11:35211.10 13:06) Epoka: 5504
o B042-32044. 3141 Pik: € ADESKTOPW IN41HEN Odbiamik 101539
o M4T-30044. 3147 Aatena: 1.740 Seer: SO:0456.42N  Dlug: 1951115388 Wyso 2128
o 2042-2KATO. 141
o TI4T-EATO.GI4L (3 Stacja: 2044 Sesjac 31411110 121221110 1455) Epoka: 6140
+f D043-0KRAR, 141 Pk CAUSERSIDANIELIDESKTORWYNIERHCNI204431 41 HCN Odbiomik 101539
o 2047-5KRAR. 3141 Antenac 1.817 Szec: SOOSD0AZIN  Dbog: 19SUITASE  Wys: 2747
+f 2042-51 K10, 3141
of PO4Z-SLELD. 314l 4 Stacja: 2044 Sesja; I14Z[11.10 11:26-211.10 13:09) Epoka: 5194
+f 2042-3PROS, 314L Pk \DESKTOPYW HON Odbiotnik 2001
»! 2042-3FROS. 14l Antena: 1,518 Szer: SOOS00.33N  Diug: 195117298 Wys: 2722
+f 044 -YEATO. 3141
o W-EATO. ML | Bl syage; kATO Sesjac JLALNT.10 110541110 16:04) Epoks; 18000
¥ UM oL Pk \DESETOPW 200L100

# 090-2ERAR. 4L . 5O + ¥ 3y,
O 044 -SLELG, 3141 o Antena: 0,000 Szert SUASIITGN  Dhug: 19:0200.27E  Wys: 3329
:: 2:’::'_’% g: 6 Stacjo: KRAW Sesja TLAL1.10 110531110 16:04) Epaks: 17927
7 D44 PROS. 214 Plik: CUSERSIDANIEL\DESKTOPWYNIKRORDER44-1 SEKIORDERA4Wer, 2.004L.100
+F EATO->RRAR, S14L Antena: 0,000 Szer: SOOXSO.0ON  Diugt 19SRI1TIE  Wya: 267.1
+f EATO-LELD. 3141
T EATO-PROS. S14L 7 StwejarLELD Sesja TAL[11.10 110531110 15:04) Epaka; 17568
+F FRAW=OLELD, 3141 Pl o 2anL00
+f NRAR-IPROS, 3141 Antenn: 0,000 Szer: SOADS0IBN  Diup: 19:3741.95F  Wys: 3063

+F LELO-0PROS. 141

< 2 Stacja 0 Stacj: PROS Sesjo: T14L11.10 110531110 15:04) Epaka; 17521
@ H047 Piik; W 200100
® 2044 Antena: 0,000 Szer: S0:11:3026N  Dlug: POAT-I058E  Wys: 2799
@ KATD
@ R
@ LELD
@ FROS ]

Rysunek 7. Okno glowne programu po zgraniu plikow
Figure 7. Main window for ripped files

Nastepnie ustalamy wlasciwosci kolejnych stacji referencyjnych zgodnie
ze wzorem pokazanym na rysunkach 819.

5 Stacja: KATO Sesja: 314L(11.10 11:05->11.10 16:04) Epoka: 18000
Plik: C:\USERS\DANIELADE SKTOPYWYNIKNORDER44-1 SEK\ORDER A4\ Ver. 2.00L.100
Antena: 0.000 Szer.: 50:15:11.76N Diug.: 19:02:08.27E  Wys.0 332.9

Klikam prawym przyciskiem
myszki 1 wchodze we
whasciwosci.

Stacja: KRAW Sesja: 314L[11.10 11:05->11.10 16:04]) Epoka: 17927
Plik: C:\USERS\DANIELADESKTORY IKNOBRDFRA4-18FK\ORDERA4Y er. 2.004L.100
Antena: 0.000 Wys.: 267.1

Stacja: LELO
Plik: C:\USERS\DANIELADESKTC
Antena: 0.000 Szer.: 50:

Epoka: 17968
ORDERAfVer. 2.00L.100
:43.95E  Wys.0 306.3

8 Stacja: PROS Sesja: 314L(11.10 11:05->11.10 16:04) Epoka: 17921
Plik: C:\USERS\DANIELADESKTOPYWYNIKNORDER44-1 SEKA\ORDERA4\Ver. 2.00IL.100
Antena: 0.000 Szer.: 50:11:30.26N Diug.: 20:17:18.58E  Wys.: 279.9

Rysunek 8. Sposob ustalenia parametrow stacji referencyjnych
Figure 8. Determination of the parameters of reference stations
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Wiast, pliku obs.

Format pliku
Efemeryda:

Urzadzenie

‘Opis:

| Stacja

R R I ] — =5
Ogdine | Pojedyr'\:zaSredmawspdmgdnﬂ Dane obserwacyjne | Wykres sate\itdw|
Plik: ‘ORDER44-1SEK\ORDER44\KRAW314L 100 k fothetam plk (W o
powyzej )z efemerydami i klikam
OK.

Data pomiaru:  10-11-10 11:05

Static

CAUSERS\DAMIEL\DESKTOPIWYRNIKIY @

Typ danych: 2.00

Dane RINEX

KRAW

Antena [0.000 Zmien céra | 267.132

Seer. | 50:035810N
Diug. [ 19:5513.71E

oK | Cancel | Help

Rysunek 9. Sposob ustawienia parametrow stacji referencyjnych
Figure 9. Parameter settings of reference station

Program pokazuje przy stacjach, ze punkt jest nierozwiazany (rysunek
nr 10). W tym celu nalezy wpisa¢ wspolrzgdne BLH dla poszczegodlnych stacji.
Po lewej stronie ekranu znajduja si¢ zakladki z surowymi danymi, wektory oraz
stacje. Prawym przyciskiem myszy wybieramy stacj¢ np. KATO i wchodzimy
zakladkg Properties (wlasciwosci).

of 2044-3KATO. 3141
~4# 2044->KATO. 314L
of 2044->KRAN. 3141
-4# 2044-5ERAN. 3140
o 2044-5LELO. 3141
+f 2044-3LELO. 3141
~4# 2044-PROS. 314L
+f 2044-3PROS. 3141
-4# KATO-SERAW. 3140
+f KATO-DLELO. 3141
+f KATO->PROS. 3141
-4# KRAW-LELO. 3140
+f KRAW->PROS. 3141
-4 LELO->PROS. 314L
= 2 Stacja
& 2042
-4 2044

& KR,
® LELO
@& FROS

il

Stacja: KATO Nierozw. punkt
Pojedyficz.: 50:15:11.76000N 19:02:08.27000E 332.9000
Free

3D
2D

Stacja: KRAW Nierozw. punkt

Pojedyiicz.: 50:03:58.10000N 19:55:13.71000E 267.1320

Free

3D

2D

Wys.

Stacja: LELO Nierozw. punkt
Pojedyiicz.: 50:40:68.38000N 19:37:43.95000E 306.3130
Free
3D
2D

Wys.

Rysunek 10. Ustawienie wspolrzednych B,L,H stacji referencyjnych
Figure 10. Settings of coordinates B, L, H of the reference station

W zakladce Wartos¢ wyjsciowa (niska dokladnosc¢) kopiujemy w odpo-
wiednie miejsca wspolrzgdne stacji, a w zakladce Znany punkt. Kopiujemy jej

Wysokosc.
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Procedura wyréwnania...

Siacis KATO ﬁ

= B -

|“. e wyjhciown(ninka doktadnodé] | Znany punkt|

Diug. | 19:02:00.27000E

Wye. [132.9000

[ ok ] camem | Hep |

Rysunek 11. Ustawienie wspolrzednych B,L,H stacji referencyjnych
Figure 11. Settings of coordinates B, L, H of the reference station

W oknie tym zaznaczamy metod¢ wyznaczania wspolrzednych. Rodzaj
stacji odznaczamy jako Stafa. Procedurg ta pokazano na rysunku nr 12.

Shacje KATO - ot smd
| Wantsbewyié niska doktadnot) Znany punkd | |

Metoda Waphitrzgdne

Lo Lat. [ Sii-16:11 rainin] Doktadnoséim |0

oM

oH Lon. [19:02.0027000E  Dokbadnobim [0

By H [332.9000 Doktadnoféim [i
: Domyiis|

[ ok ] Cancel ] Help | :

Rysunek 12. Ustawienie wspolrzednych B,L,H stacji referencyjnych
Figure 12. Settings of coordinates B, L, H of the reference station

Czynnosci te wykonuje si¢ analogicznie dla pozostatych stacji referencyj-
nych. Przed obliczeniem wspoélrzednych nalezy wejs¢ w pasku glownym w za-
kladke Ustawienia wyréwnania 1 % Nastepnie kroki przedstawiono na rysunku
nr 13.

e e

Wyrbwnanic 20 | Wpasewanle wysokobcl |
Ustawienia wyrliwnania | Wyriwnanle swobodne

Whblcer potydans wyrwnanle

| =5
|

Inne

Fotudnlk centralny{Stopnl:Min; Sec) -
i @w&npm:ﬁsmu

ok | camesl | Hew |

Rysunek 13. Ustawienia wyrdwnania
Figure 13. The alignment settings
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W zakladce Ustawienia obliczenia wektoréwl 2 | wprowadza si¢ wlasne
ustawienia interwalu, maski elewacji oraz ilosci epok. W zakladce troposfera
i jonosfera wprowadza si¢ wielkosci parametréow atmosferycznych panujacych
podczas pomiaru. Wyglad okna dialogowego pokazano na rysunku nr 14.

BRe EH e = |Z S 2
S

Tyn ukEEllde SEed d
Ustawienia obliczenia wekiorow |
Troposfera i jonostera I Zaawansowane I
Ustawienia populacji | Requty importu

Intrwat pomiaru |1

Maska elewacji [stopnie] |20

Ref Satellite [aute +]
Gross error Tol. '35—
Min Epok |5
Max Epok '999—
Ostrzezenie [relacja) !37

oK I Cancel l Help I

Rysunek 14. Ustawienia obliczenia wektorow
Figure 14. Vector calculation settings

Obliczenie wspolrzgdnych wykonuje si¢ przy w pasku gléwnym w zaklad-
ce Licz wszystkie. Czynnos¢ ta pokazano na rysunku nr 15.

@ee ¢ BacRE&R[2 N
oN =

Typ ukBEfldy Eedniej 47 fx szer. fy Wys. /h
ig 1 Stacja: 2042 Nierozw. punkt
o Pojedyiicz.: 50:04:56.44000N 19:51:15.37000E 271.6830
Free
0 7
3D
3141 2D
3142 Wys.
4L Oblicz @
314L Stacja: 2044
3140 Pojedyficz.: Przetuarzan  KATO-=KRAW 314L
314L S T
314L . ] Wjdz
314L kaduje efemeryde ... i
314L kaduje dane przetwarzania weKtora...
3140 Sortuje przetwarzane dane...
Triple-diff. Rms = 0.009
314l 3 Stacja: KATO Zakoficzykem reperacje Cycle slip
314L Pojedyficz.: | Double-diff. Rns - 8.928
314L Free | Nieoznaczono$é policzona
3141 = Udane Double-diff. Rms = 6.8
3141 |2 3D Punkt fixed
4L 2D | i T KATO-SHRAM.B18L —-——-— - oo
Wys. Punkt fixed | |Eaduje efemeryde ...
314L kaduje dane przetwarzania wektora...
314L | [Sortuje przetwarzane dane...
3140 | (@ |Stacjal KRAW Triple-diff. Rms = §.008 e
3141 Pnjedyﬁcz.:‘ Reperuje cycle slips... . 4
3141 Free \
2147 an Punkt fixeh——= e — =]

Rysunek 15. Przyklad obliczenia wektora KATO->KRAW
Figure 15. Example calculation of the vector KATO-> KRAW
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Procedura wyréwnania...

Wspolczynnik ,,Ratio” $wiadczy o warunkach pomiaru danego wektora.
Zakres tego wspolczynnika miesci sie w przedziale od 1-99,9. Jezeli wynosi on
mnigj niz 3 - wektor nie powinien by¢ brany pod uwagg. W tym celu usuwa sig
te zapisy, ktore odbiegaja od reszty zapisoOw i obnizaja $redni blad pomiaru.
Wykonuje si¢ to dla wszystkich wektoréw, ktore maja wspolczynnik ,,Ratio”
mnigjszy od 99,9. Czynnosci te pokazano na rysunekch 161 17.

6 |2042->KRAW.314L L1 [Prawym przyciskiem myszy
Fix  [99.9] 0.0071] -309.5508] 4929.2013] -1149.4698] 5070.9145 kikam na wybrany wektor,
Korckcja | 1:856140 -0.0013 0.0008 0.0044 -0.0002] nastepric wiadciwosci.
Wart, dopasow.  D.0058] -309.5521| 4928.2021| -1149.4854] 5070.8143]

m

Ustawienia obliczenia

Policz tylko ten wektor

Fix 98.9

0.0191| -19416.6881| 25958.629

2042-3LELO.314L L1 e

Fix  [23.5] 0.0358 -42994.6514| -32461.099 X <

Korckcja | 1:7497261 0.0523 -0.021 Usust

Warl. dopasow.  0.0092] -12994.7037| -32461.121 Othuioe pasatebi Koiec
9 2042>PROS.314L L1

i< Wiagciwosci >

Rysunek 16. Podglad wlasciwosci wektorow
Figure 16. Preview of vectors properties

‘Wektor: 2042->1ELO.314L

Ogﬁ\ne! Tnple-diﬁerence' Float | Fix | Dane obserwacyjne Wykres bledu residuali I

| Cancel | Help

Rysunek 17. Czyszczenie efemeryd przed wyrownaniem
Figure 17. Cleaning of the efemeryd before aligning

Po skrupulatnym oczyszczeniu efemeryd przechodzimy do wyrdéwnania.
W tym celu uruchamiamy w glownym pasku zadan w opcj¢ Wyrownanie ->
Uruchom, tak jak na rysunku nr 18.

73



Monika Mika

Wyrownanie Knntrq!a '|‘_|'1,-'n|k_

Whyczysc
|

Ustawienia Ctri+5

Rysunek 18. Wyréwnanie wspolrzednych wektorow
Figure 18. Vector coordinates alignment

Rezultat obliczen mozemy odczyta¢ w zakltadce Wynik -> Raport, tak jak
to pokazano na rysunku nr 19.

Nar_zﬁ;ia Widok Okne Pomoc

7 Raport szczegotowy(C) Ctrl+R
Raport skrécony

LR |

— Informacja

e el

e I

Rysunek 19. Generowanie raportu z wyréwnania
Figure 19. Report generation with alignment

Z uwagi na to, ze generowany plik z raportem zawiera duzg ilo$¢ stron w
niniejszej publikacji nie zamieszczono jego zawartosci.

W zaktadce Widok -> Sie¢ mozna zobaczy¢ powstale wektory pomig¢dzy
stacjami oraz mierzonymi punktami 2042 i 2044 (rysunek nr 20).

re
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Rysunek 20. Podglad utworzonych wektoréw
Figure 20. Preview of created vectors
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Procedura wyrownania...

PODSUMOWANIE

Opisana procedura szczegdlowa wyrdéwnania obserwacji statycznej na
przykladzie pomiaru odbiornikiem CHC X-20B w nawiazaniu do ASG- EUPOS
pokazuje zlozony proces obrobki danych w prostym w obstudze programie
Compass Post-Process. Moze by¢ ona wykorzystana zarowno w celach dydak-
tycznych jak réwniez jako instruktaz dla geodetow nabywajacych tego rodzaju
sprzet.

Analiza wynikéw pomiaru na wyzej opisanych punktach osnowy nie sta-
nowila przedmiotu publikacji. Z cala pewnoscia zostanie ona przedstawiona
w przysztosci w odrgbnym referacie.
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